
[아두이노 시뮬레이션 코딩]

로봇 조종기 만들기

김 영 준 / 070-4417-1559 / splduino@gmail.com

www.helloapps.co.kr



헬로앱스

버튼으로 로봇 조종하기



헬로앱스

로봇을 전진시키는 기능

4번 핀의 버튼으로
로봇을 전진시키는
기능을 구현합니다.



헬로앱스

로봇을 전진시키는 기능

4번 핀의 버튼으로
로봇을 전진시키는
기능을 구현합니다.



헬로앱스

로봇을 정지시키는 기능

5번 핀의 버튼으로
로봇을 정지시키는
기능을 구현합니다.



헬로앱스

로봇을 후진시키는 기능

6번 핀의 버튼으로
로봇을 후진시키는
기능을 구현합니다.



헬로앱스

좌회전 기능

7번 핀의 버튼으로
로봇을 좌회전시키는
기능을 구현합니다.



헬로앱스

우회전 기능

8번 핀의 버튼으로
로봇을 우회전시키는
기능을 구현합니다.



헬로앱스

로봇 동작에 LED 연동하기



헬로앱스

전진시 초록 LED 켜기

전진시 11번 LED만
켜지도록 하는

기능을 추가합니다.



헬로앱스

정지시 빨강 LED 켜기

정지시 13번 LED만
켜지도록 하는

기능을 추가합니다.



헬로앱스

후진시 노랑 LED 켜기

후진시 12번 LED만
켜지도록 하는

기능을 추가합니다.



헬로앱스

전진시 전체 LED 켜기



헬로앱스

전진시 전체 LED 켜기
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