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헬로앱스

PSD 거리 센서



헬로앱스

아날로그 PSD 거리 센서 종류

PSD 거리 센서

센서와 장애물 사이의 거리를
0 ~ 1023 사이의 값으로 표시

센서와 장애물 사이의 거리가
가까울 수록 값이 크고

거리가 멀 수록 값이 작아짐



헬로앱스

시뮬레이션 연결 환경 이해하기

5개의 아날로그 PSD 거리센서가
연결되어 있음



헬로앱스

아날로그 센서 연결 상태

아날로그 4번 핀에 연결된
PSD 거리센서



헬로앱스

PSD 거리 센서값 출력하기



헬로앱스

PSD 거리 센서값 출력하기

아날로그 4번 핀에 연결된
PSD 거리센서의 값을

화면에 출력함



헬로앱스

실행하기

▪ 실행 버튼을 클릭합니다.



헬로앱스

PSD 거리 센서값 출력하기

키보드의 방향키로
로봇을 앞으로
이동시켜 봅니다.



헬로앱스

PSD 거리 센서값 출력하기

로봇이 PSD 센서에
접근할 수록

센서의 값이 커지는
것을 볼 수 있습니다



헬로앱스

서보 모터



헬로앱스

시뮬레이션 연결 환경 이해하기

디지털 2번 핀에 서보 모터
연결되어 있음



헬로앱스

서보 모터 장치

차단기에 서보모터
장착되어 있음



헬로앱스

서보 모터 명령어

핀번호 각도
(0도 ~ 180도)

0도에서 180도 사이의 각도로 회전시킬 수 있음

디지털 2번 핀에 연결된 서보 모터를 90도 회전시키는 예제입니다.



헬로앱스

서보 모터 명령어

내장 명령어
탭을 클릭합니다.

ServoWrite
명령어를 추가합니다.



헬로앱스

실행하기

▪ 실행 버튼을 클릭합니다.



헬로앱스

서보 모터 명령어

서보 모터가 90도 회전하여 차단기가 올라가 있음



헬로앱스

2초 후에 작동

2초 후에 차단기가
올라 갑니다.

2초 후에 차단기가
내려 옵니다.



헬로앱스

서보 모터를 부드럽게

회전시키기



헬로앱스

서보 모터를 반복문으로 회전시키기

for 반복문을 사용하여
0.1초 간격으로 1초 씩

회전시킴



헬로앱스

실행하기

▪ 실행 버튼을 클릭합니다.



헬로앱스

서보 모터를 반복문으로 회전시키기

차단기가 부드럽게 올라가는 것을 볼 수 있습니다.



헬로앱스

버튼으로 차단기 작동시키기



헬로앱스

버튼으로 차단기 올리기

4번 핀의 버튼이
눌리면 차단기가
올라갑니다.



헬로앱스

버튼으로 차단기 올리기

4번 핀의 버튼이
눌리면 차단기가
올라갑니다.



헬로앱스

차단기 내리기

5번 핀의 버튼이
눌리면 차단기가
내려옵니다.



헬로앱스

버튼으로 차단기 작동시키기

5번 핀의 버튼이
눌리면 차단기가
내려옵니다.

4번 핀의 버튼이
눌리면 차단기가
올라갑니다.



헬로앱스

자동차가 접근하면 저절로 올라가는

차단기



헬로앱스

자동차가 접근하면 저절로 올라가는 차단기

a4 >= 800 이면
자동차가 가까이
접근한 것임

s == 0 이면
차단기가 아직 올라가
있지 않은 상태임



헬로앱스

실행하기

▪ 실행 버튼을 클릭합니다.



헬로앱스

자동차가 접근하면 저절로 올라가는 차단기

로봇 자동차가 차단기에
접근하면 차단기가
자동으로 올라감



헬로앱스

저절로 내려오는 기능 추가하기



헬로앱스

내려오는 기능 추가

3초가 지나면
차단기가 다시
내려오는 기능을
추가합니다.



헬로앱스

실행하기

▪ 실행 버튼을 클릭합니다.


